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DIAGNOSTIKU U MAV
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Systém dohlédani trati u MAV

Diagnhosticke Mistni
pruzkumy s MV kontroly

Pochiizka JCLUE )
konstrukci




Soucasti odborného systému jsou:

@ Diagnostika koleji
@ Diagnostika kolejnic
@ \istni kontrol
@ Video dohlédaci systém trati (v planu

@ Diagnostika mostu (v planu

@ \iéieni prostorove prichodnosti
@ Diagnostika zeleznicniho spodku



Sestava diagnostického systému MAV

Systémové prvky Hlavni popisy prvku Poskytovane vystupy:

Terénni systémy

—

Kancelarské

systémy
(Centrala)

Odborny systém
PATER

Podrobné vysledky méreni
(RAW data)

Opakované prehravani a
rozbor dat

Vyhodnoceni dle novych
parametru

Systém na bazi server - klient
Pristup podle licen¢niho
opravnéni

Evidence infrastrutury
Evidence a rozbor namérenych
a vyhodnocenych dat

Vysledky méreni

Graf

Seznam vad

Vysledky prazkumd
Digitalni udaje o méreni

Podrobné vysledky méreni
Graf; Seznam vad
Statistika; VSeobecné
hodnoceni

Digitalni udaje o méreni

Zhotoveni statistik
Rozbory na bazi draha /
cas

Kontrola pouzitelné
rychlosti

Urceni potrebnych praci
Digitalni tdaje o méreni
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ZJISTOVANI POTREBNYCH PRACI A NAKLADU

DRUHY PRACI: TECHNOLOGIE: VYPOCET NAKLADU:
Geometricka Uprava koleje Zjistovani relativnich
Ruéni podbijeni koleje

nakladu u jednotlivych

Cisténi podlozi

Cisténi podlozi, technologické technologii

reseni

/meé jetych kolejni geni febné
Vymena ojetych kolejnic Technologie zavisla od typu kolejnic @ UrCeni a rozbor potfebného

Brouseni kolejnic ¢asu vyluk

BrouSeni kolejnic . .
Opracovani kolejnic

- - Vyména kolejnic Vypocet a rozbor nakladi na
Vyména kolejnic s unav. vady

materialy
Oprava prazcu
Uprava vnitinich vad kolejnic Vymeéna prazcll
Oprava upeviovadel Vypocet a odhad nakladu za
Vyména upevnovadel ’
Oprava konstrukénich prvk Uprava rozchodu prace




Grafické vystupy systému PATER

i3 PATER - MAV KFV DEMO (ENG,) - jvegi (

File Edit Systemdata Network data MNetwork infrastructure Working Track fault inspections Network measures  Graphical visualization Windows Help

Kilsé timaogatdl

1 Bp.-Keleti - Hegyeshalom - oh. - Right track & X

E7 By |Ef §- | Dateof analysis [2013, oktdber 21, _v|| Relative date [2013. oktober 21. RAaY=
TELy
Stati Z;_1B3+29- Budairs Station area
ation sections
Station sections L L LN L L wanerT e e T T e e e L e L g [ 19 e T e e |
LI PN AR R L8 r.. -1
I I I [ I I
: - ar Szarkioet : - Tata - i - Komarom Acs : level -
Curved track sections
P RPN VRO SRR PSR | AR A I I
Track sys. T
CWR/MWelded track
Bridges FIF i 1
Level crossings 1ol T T Wil 1 u
Turnouts H -+ H + H H— +H H H H HH H + H +H HH
300 General quﬂlilhcation et
GEOM-00T / SAD (area) )
Measuring time: 2013.04.15. ME: 250 B & =
108,14 HE: 1 200 =
150 :']'
100
50
0
oopiSRERd data
1. 1 T 1 T o T - T
et - ] P Y LIS
Evaluation speeds
120 kmih
0
Linings ofthe track 2004077
@'
'_'Lo.)l R Hir LH HFHH— H —_— ] —_— i.'_|_||.'|"' ——t— . .r-| S
2012 —_ H— - H“HHH—H e —th— . i o oy 1
. o
HH [P L Ll H it ul'—| " —iey - —
F H— 5 f M
2010
2008
pal 2 73
OKM 10KM 20KM J0KM 40KM 50KM BOKM TOKM B0KM S0KM 140KM 150KM 180KM 170KM 180KM 180KM
100KM 110KM 120KM 130KM



Grafické vystupy systému PATER

Fajl Szerkesztés Rendszeradatok Haldzat adatok Infrastruktira  Munksltatds H:Eldzati vizsgdlatok HElSzati mérések  Grafikus megjelenités  Ablakok  Sdgd

g BH & - | andizis datums [2013. apris | 3, || viszonyikasi ditum 2013, sprilis 3. ~ 0O RS
4 4« EE » bl

F1:826+69 - Tata - AlmasfOzitd felsd dlomasok kazdt

AjE

Lokalis hiba adstok
GEOR-007 f Sipp (a-c=) [Bal sinszal] a0
GEOM-007 § Sipp (a-0=) [Jobb a0
sinszal] a0
2041
© ! | | |1 llin
oL Ll
300 Altalanos mindstés adatok
GEOR-007 S SAD (ter) R
Meérési iddpont: 2012.11 26, ME: _ W B
¥2,38 HE: 131,00 200 _ L
— »
100 T, JL,.J \M-J L’\’Mmqu\.d L""L\ﬂw
[u]
Belsd sinhibak
Belzd sinhibak [Bal sinszal] ] ;%?‘: h % y
Blelsd sinhibak
Belzd sinhibék [Jobb sinszal] ol
i i 2 3 ;
160 Sechessdy pdatok
Kigrtékelési schessdg 140 T
160 kmth 120 I
Eredd lokaliz hiba sebesség 100 I
160 S0
[=In] I
40
20
[u]
160 Seheosé
GEO-007 [ S0 (ter) - [— [ —— ' e
S ND e % i '3 ¥ ' .
Kigrtékelési sehessdg 100 *
160 kmth =gy
g0 |()=
anp=
20
u]
Elvégret munkatatasgk
Wagdnyszabdlyozas 24
2011 11 15 f Hibamegszintetd 203 o B 5 e B A A B B 5 5 z 5 5
Bl - Ml g - ] [ I L L | -y
i . . -
2012 . - - o — . ] . e
I £ r ] - -
2011 — o 2 m : :
|-|-i i— g e B P o b .. ; " -——-I—- : |-—-l-| ] -
2010
W AGENY S ZakEly 0TAS:
“woszabh, munka (20131 lingdriz)
“oszabh, nem jav.
. i.i.llomési s3akaszok i i i i
Allomési szakaszok K [T] T 7 [T raial (el e e 18 (e ehel e ] 3 vELE| val el =] 8 [T=3 e el
- - Szar - i 'i’a‘la Acs illﬁyﬁr Abda i Kirnle - -
I Fal 2 t I3
Ok(M 10k 20K 0K A0KM SOk BOkM FOKM FOMM 9Ok 140KM  1SOKM 160KM  A70KM  150KM  190KM

100K 110KM 120KM 130K



Grafické vystupy systému PATER
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Méreni prostorové pruchodnosti
1 \\ Y A







Vysledky z méreni prostorové pruchodnosti
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Mérici systém prostorové pruchodnosti

Centralni vyhodnocovaci systém:

— Interpretace pro libovolny profil prost. pruchodnosti

— Importace oblouk. dat —> rozSifeni prujezdného obrysu

— Seznam ,vad" o prekazkach zasahujicich se do obrysu

— Zjistovani moznosti prepravy v rozmeru nadmernych zasilek
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NOVY DIAGNOSTICKY MV (FMK-008)



Novy diagnosticky MV (FMK-008)
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Planované prvky na ND MV (FMK-008)

" %| Méfici podvozek, pfepracovany




Nékolik zakladnich pozadavki na ND MV (FMK-008)

— Samojizdna, dvouclenna jednotka
— Nejvyssi rychlost pfi jizdé 120 km/h
— Teoreticka rychlost pri méreni 80 km/h

— Skutecna rychlost pri méreni:

— P¥i tratovém rychlosti v 2 160 km/h minimalné 70 km/h
— P¥i tratovém rychlosti v < 160 km/h minimalné 50 km/h

— Po vyhybce, do vedlejSiho smeru 20 km/h
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Video dohlédaci systém trati (VPR)




Video dohlédaci systém trati - pruzkum




Video dohlédaci systém trati (VPR)
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Kontrola oslabené casti jazykl u
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Kontrola jazyku u vyhybek
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Kontrola jazyku u vyhybek

WWW.mavkfv.hu



Kontrola jazyku u vyhybek
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Kontrola jazyk
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Lat typu RI-1000 na méfreni rovnobéznosti




Lat typu RID-1000 pro dualni
mereni rovhobeéznosti
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vozik USK-004R
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Obrazovka mer. voziku USK-004R
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Souhrn

* Cile diagnostickych vyvoju
— Urceni, pokud mozno, nejpresnéjsiho techn. stavu
— Pomahani v praci odborniku

e ,Ta spravna diagnostika“
— Zvysuje bezpecnost provozu

— Poskytuje pomoc v urceni téch praci, které je
treba provést (interpretace, kvalifikace)

* Odborné systémy



Dekujeme Vam za pozornost!

MAV Kizponti Felépitményvizsgald Kit.




